SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01-03
ROBOTY ROZBIORKOWE - strop

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej § wymagania dotyce

wykonania i odbioru robot rozbiorkowych stropu dfmi, polepy islepego putapu.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosoyaha dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.
1.3.Zakres robdt olsfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnici umazliwiajace i
majace na celu wykonanie rozbiorek wystijacych w obiekcie.

W zakres tych rob6t wchoalz

— Rozbiorki

— Rozbidrki obiektow kubaturowych

Szczegdbtowy zakres robdét @byj jest w przedmiarze ST-01-01

1.4.0kredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSd agodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5.0gdlne wymagania dotygee robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robot, ich zgodsé z
dokumentagj projektowa, SST i poleceniami ltyniera (inspektora nadzoru).

2. Materiaty

2.1.Dla rob6t wg ST-01-03 materiaty nie wgptija.

3. Sprzet

3.1.Do rozbiérek mae by uzyty dowolny sprzt.

4. Transport

Transport materiatow z rozbidrkiodkami transportu kotowego .

Przewaony tadunek zabezpieazprzed spadaniem i przesuwaniem.



5. Wykonanie robot

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot rozbidérkowych nale
- teren ogrod#ii oznakow& zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowa istniepce zasilanie w energielektryczn, instalacg teletechnicza i wodno-
kanalizacyja oraz wszelkie istnigge uzbrojenie.
- Zabezpieczy pomieszczenia na pietrze przed ewentualnym spedm rozbieranych

elementow;

5.2.Roboty rozbiorkowe
Roboty prowadzi zgodnie z rozpogglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.20080z.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpiegagbva i higieny pracy podczas wykonywania robot

budowlanych.
5.2.1. Obiekty kubaturowe
(1) Stropy i sciany rozebra rgcznie lub mechanicznie, adznie ze $cianami
fundamentowymi. Materiaty posegregaiva odnie¢ lub odwigé na miejsce

skltadowania.

(2) Elementy stolarki slusarki o ile zostam zakwalifikowane przez wkaiciela obiektu

do odzysku wyké z otwordw, oczgcic, i sktadowa.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robé6t rozbiérkowych podano w punktadh do 5.3.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymas
Rozbiérka podtég drewnianych, putapéw , polep fm?

Wywiezienie gruzu z terenu rozbiérki — Jm

8. Odbior robot
Wszystkie roboty olfe ST-01-03 podlegazasadom odbioru robét zanikeych.

9. Podstawa ptatnéci

Ptaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanynpiunkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
10. Uwagi szczegotowe

10.1.Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbualtes zakwalifikuje laynier.

10.2. llcsci robo6t rozbiorkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji lzyniera.



